














Paliers et
articulations pour Hexapodes

Selon I'utilisation, diverses constructions conviennent aux articulations pour atteindre une stabilité, une plage angulaire et une capacité de charge les

plus élevées possibles.

Type de palier

Unité de palier avec
palier a roulement

Unité de palier avec
palier lisse

Articulation a cardan

Joints sphériques

Angle d'articulation

pour grands angles

pour grands angles

pour des articulations

max. +/- 35° (selon de la

moyennes a grandes

forces

forces

d'articulation d'articulation moyennes a grandes taille de la sphére et des
forces autorisées)
Forces convient pour des forces | convient pour des grandes | convient pour des grandes | convient pour des grandes

forces

Application de vibrations

inadapté

adapté

adapté

adapté

Espace de montage

grand

grand

petit

petit

Entretien

maintenance obligatoire

sans maintenance

sans maintenance

maintenance obligatoire




Mesurer des forces

avec le concept Hexamove

Mesurer des forces et des moments

La mesure des forces de réaction lors
de mouvements dynamiques ainsi que la
mesure des caractéristiques et de dia-
grammes de trajectoire, est trés impor-
tante voire méme incontournable pour de
nombreuses applications. Il peut s'agir de
forces statiques ou dynamiques pendant
le déroulement des essais ou bien aussi de
forces résultant d’oscillations. Dans une
autre application, des caracteéristiques
de diagrammes Force-Trajectoire peuvent
étre crées.

Deux possibilités s'offrent a nous pour la me-
sure de la force. Pour des applications simples,
les capteurs de pression sont montés dans les
chambres de vérin et ainsi les forces de I'axe
d’entrainement de I'Hexapode sont mesurées.
Pour une mesure encore plus précise, des dyna-
mometres primaires de trés haute qualité sont
mis en oeuvre. Les six forces axiales constitu-
ent six vecteurs de force qui a I'aide d'un frame
mapping peuvent étre convertis en trois forces
et trois moments. Outre 'avantage d'un monta-
ge simple, deux points sont importants dans
cette solution: d'une part, la part de force liée
au propre poids doit étre compensée en relati-
on avec la position. Cela vaut aussi pour des
poids supplémentaires de dispositifs de fixation
ou des composants lourds. Pour les applica-

tions statiques ou dans le cas d’une dynamique
moindre, cette méthode fournit de trés bons
résultats a peu de frais. Toutefois, pour des ap-
plications dynamiques, les forces d'inerties do-
ivent étre prises en compte.

La compensation des forces d'inertie est dif-
ficile et elle n'est néanmoins pas nécessaire
lors de la mise en oeuvre d'un second Hexapo-
de référence qui sera mis en place aussi bien
pour le dispositif de fixation que pour I'élément
testé. Le banc d'essai mesure la force non pas
sur le c6té en mouvement mais sur le coté fixe
ce qui augmente de facon significative la préci-
sion et la sensibilité. La construction se base
sur un Hexapode statique avec six dyna-
mometres selon la cinématique parallele. Pour
éviter des forces de torsion génantes provo-
quées par des déformations résultant de forces
élevées, les ,jambes” ont des articulations a
ressort qui absorbent les petites déformations.
Le concept a fait ses preuves dans de nom-
breuses applications, donnant des résultats
exceptionnels en matiere de précision et de
dynamique. Le logiciel complet permet de cou-
vrir un grand domaine d‘applications qui, entre
autres englobe la mesure de caractéristiques
ainsi que la limitation et la surveillance de
forces.



1 Acquisition des données de mesure

La version standard de la commande offre déja un systéme

d'acquisition des données de mesure complet. Les données
de processus peuvent &tre enregistrée en continu ou a la de-
mande avec un taux d'échantillonnage élevé. Le matériel peut
étre étendu a I'aide de modules pour divers types de signaux.
Le rack représenté présente 24 entrées et sorties analogiques
pour divers types de signaux sous forme de connecteurs BNC.
Les ponts de mesure sont, ce faisant, supportés. Les en-
trées s'utilisent idéalement comme valeurs de mesure pour
la programmation de déroulements. Des signaux trigger de
haute précision sont a disposition pour la synchronisation de

systemes externes d'acquisition de données de mesures.

2 Commandes suspendues, joysticks et spacemouse

Commandes suspendues, joysticks ou méme une spacemouse:
la commande Hexamove offre un grand nombre d'interfaces in-
téressantes pour des dispositifs de structures d'essais s(rs, la
programmation de Motion etc. Le logiciel bien pensé permet,
par exemple, une pression réduite avec une vitesse limitée pour

la mise en place et bien plus encore.

3 Synchronisation d'autres entrainements

Plus les représentations des clients sont spécifiques, plus la
commande Hexamove prouve sa flexibilité. Qutre I'Hexapode,
la commande peut réguler ou commander de fagon synchrone
plusieurs entrainements complémentaires. Les Drive Files peu-
vent donc contenir bien plus d'informations que pour six degrés
de liberté. Sur l'illustration représentant le banc d'essai de
jante est réglée de fagon synchrone la position du tambour, est

commandé le nombre de tour du tambour etc.




Notre centre de tests
Des essais individuels pour vous

Nous mettons a disposition notre infra-
structure et notre savoir-faire

Le développement d'une technique
d'asservissement de haute qualité avec
des entrainements, contrdleur et logiciel
nécessite aussi un espace de test pour
nos ingénieurs. Avec le temps, nous avons
construit une infrastructure si compléte
que nous pouvons aussi la mettre a la
disposition de nos clients. Outre une tech-
nique de haute qualité, nous vous propo-
sons aussi une vaste gamme de presta-
tions et d'ingénierie autour du contréle de

vos produits.

Nos prestations

= Montage de déroulement des tests individuels

m Systémes multi-axiaux jusqu'a 12 axes

m Reproduction de Drive-Files libres en trajectoire et en force

m Pulsation sinus trajectoire-force

® Shaker (vibreur) avec réglage de |'accélération de 250g et 600 Hz

= Base de vibration pour essais avec plaques de fixation de 4 x 4 métres
m Essais 6 DOF sur HEXAPODE

® Mesure de fixations de matériaux a I'aide de jauges de contrainte




Domaines d‘application:

Bancs d'essais pour
I'industrie automobile

Systemes de montage pour
la production d'avions
Apparelils spéciaux pour
I'industrie aéronautique
Technique de simulation
pour cinémas Motion
Systéme Motion spécial pour
I'industrie du divertissement

Bancs d'essais avec réglage
des forces

Systémes de positionnement de
précision pour vos développements

Systemes Motion pour l'industrie
cinématographique (Effets spéciaux)
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